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Die f olgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereictiten Unterlagen entnommen 

@ Spendervorrichtung, insbesondere Handtuchspender 

@ Die Erfindung bezieht sich auf erne Spendervorrichtung 
(10, 100), insbesondere Handtuchspender wie Papler- 
handtuchspender, umfassend ein Gehause (12), in dem 
einerseits das Spendergut, wie z. B. die Papterrolle, und 
andererseits eine Ausgabevorrichtung (50) angeordnet 
ist, die uber einen Sensor (38) und gegebenenfalls einen 
Hebelarm (102) steuerbar ist. Um die Bedienung zu ver- 
einfachen und die Zuverlassigkeit zu erhdhen, ist vorge- 
sehen, dal^ der Sensor (38) als kapazitiver Sensor ausge- 
btldet ist. 



CO 

o> 
o 

OJ 
00 

o> 

r~ 
UJ 

Q 




BUNDESDRUCKEREI 09.99 902 046^00/1 



22 



DE 198 20 978 A 1 



1 

Bcschrcibung 



Die Erfindung be2deht sich auf eine Spendervorrichtung, 
insbesondere einen Handtuchspender wie Papierhandtuch- 
spender, umfassend ein Gehause, in dem einerseits das 5 
Spendegut wie z. B. eine Papierrolle und andererseits eine 
Ausgabevorrichtung angeordnel ist, die iiber einen Sensor 
und/oder einen Hebeiajm steuerbar ist, 

Aus dem Stand der Technik sind Spendervorrichtungen, 
insbesondere Papierhandtuchspender bekannt, deren Ausga- 10 
bevorrichtung auf einen lichtempfindlichen Sensor reagiert. 
Um zu verhindern, dass der Sensor auf Lichtwechsel rea- 
giert, die z. B. durch vorbeigehende Personen erzeugt wer- 
den, muss der Sensor bei den bekannten Spendervorrichtun- 
gen an einer seitlichen Gehausewand angeordnet warden, so 15 
dass definierte Lichtverhaltnisse gewahrleistet sind. Damit 
ist jedoch der Nachteil behaftet, dass Bedienpersonen erst 
nach langem Suchen den seitlich angeordneten Sensor er- 
kennen. Auch werden derartige Spendervorrichlungen oft 
mit zu geringem Abstand zu seitlichen Wanden angeordnet, 20 
so dass die Lichtmenge nicht ausreichend ist, um einen si- 
cheren Schaltvorgang auszuldsen. 

Der vorliegenden Erfindung Uegt das Problem zugrunde, 
eine Spendervorrichtung der oben genannten Art dahinge- 
hend weiterzubilden, dass deren Bedienung vereinfacht und 25 
die Zuverlassigkeit erhoht wird. 

Das Problem wird erfindungsgemaB dadurch gelost, dass 
der Sensor als kapazitiver Sensor ausgebildet ist. Der kapa- 
zitive Sensor erzeugt in seinem Umfeld ein elektrisches 
Feld, das durch Annaherung einer menschlichen Hand ver- 30 
andert wird. Die Veranderung wird ausgewertet und lost ei- 
nen Impuls zur Betatigung der Ausgabevorrichtung aus. Die 
Spendervorrichtung kann somit unabhangig von raumbe- 
dingten Lichtverhaltnissen oder sonstigen Umwelteinflus- 
sen eingesetzt werden. 35 

Bei einer besonders bevorzugten AusfiUirungsform ist 
vorgesehen, dass der Sensor gehSusefrontseitig unmittelbar 
hinter einer Frontseite des Gehauses angeordnet ist. Durch 
die frontseitige Anordnung des Sensors ist eine leichte Be* 
dienung der Spendervorrichtung gewahrleistet. Insbeson- 40 
dere sind keine umstandlichen Hinweisschilder notwendig, 
an welcher Seitenflache bzw. an welcher Position der Sensor 
angeordnel ist. 

Bei einer weiteren bevorzugten Ausfiihrungsform der 
Spendervorrichtung ist voigesehen, dass die Frontseite des 45 
Gehauses zumindest eine Visualisierung zur Hinfuhrung auf 
einen Sensorbereich und/oder auf eine £ntnahme6ffhung 
aufweist. 

Dabei ist vorgesehen, dass die Visualisierung auf der 
Frontseite des Gehauses als zumindest zwei in horizontaler 50 
Richtung veriaufende Einformungen ausgebildet ist. yhr- 
zugsweise sind die Einformungen als haibkreisfbrmige, re- 
liefartige Rillen ausgebildet. Auch wird voigeschlagen, dass 
die Einformungen die Frontseite des Gehauses im Verhaltnis 
des goldenen Schnittes unterteilen. 55 

Unabhangig von der Visualisierung der Entnahme bzw. 
Lokalisierung des Sensorfeldes bzw. der Sensorflache wird 
durch die Einformungen die Steifigkeit der Gehauseflache 
erhoht. 

Um Fehlfunktionen der Spendervorrichtung auszuschlie- 60 
fien, kann die Empfindlichkeit des kapazitiven Sensors ein- 
gestellt werden. Zur mdgiichst einfachen Realisierung des 
Sensors wird voigeschlagen, dass dieser eine erste vorzugs- 
weise flachige Elektrode und eine Gegenelektrode aufweist, 
die beide unmitleibar hinter einer frontseitigen Oberfiache 65 
der Frontseite angeordnet sind, um auBerhalb des Gehauses 
ein elektrisches Feid zu erzeugen. 

Um einen netzunabh^gigen Betrieb der Spendervonich- 



tung zu gewahrleisten, ist diese mit einer batteriebetriebe- 
nen Antriebsvorrichtung ausgestattet. 

Zur einfachen Wartung und Bedienung ist gehauseinnen- 
seitig ein Taster angeordnet, iiber den bei geoffnetem Ge- 
hause die Ausgabevorrichtung ansteuerbar ist. Femer ist ein 
Zeitglied vorgesehen, uber das die Ansteuerzeit der Ausga- 
bevorrichtung einstellbar isL Auch ist ein integriertes Tot- 
zeit-Glied, zur Bestinmiung einer Zeit vorgesehen, nach der 
die Ausgabevorrichtung emeut betatigbar ist. Als Uberlast- 
schutz fiir einen die Ausgabevorrichtung antreibenden Mo- 
tor weist die Schaltungsanordnung einen Uberstromschutz 
auf. 

Bei einer mechanischen Ausfiihrungsform der Spender- 
vorrichtung ist ein von der Gehausefrontseite bedienbarer, 
federvorgespannter Hebel vorgesehen, der eine Zahnstange 
zum Antrieb der Ausgabevorrichtung aufweist. Dabei folgt 
die Zahnstange einem Kreisabschnitt, dessen Kreismittel- 
punkt die Drehachse des Rebels ist. 

Zur Ausgabe von Papierhandtiichem in Form von Papier- 
rollen aber auch in Form von Einzeltiichem ist voigesehen, 
dass die Ausgabevorrichtung aus einer Zugrolle und einer 
dieser gegeniiber angeordneten Druckrolle besteht, wobei 
die Zahnstange mit einem auf der Welle der Zugrolle ange- 
ordneten Zahnrad zusammenwirkt. Dabd ist das Zahnrad 
mit einem Hulsenfreilauf ausgebildet. 

Bei der elektrischen Ausfiihrungsform der Spendervor- 
richtung ist ein Motor mit einem zugeordnelen Getriebe vor- 
gesehen, das in das auf der Welle der Zugrolle angeordnete 
Zahnrad eingreift. Dabei wird der Motor von der sensorbe- 
triebenen Ansteuereinheit angesteuert. 

Insbesondere bei einer Ausfiihrung als Papierhandtuch- 
spender, wobei die Papiertucher von einer Papierrolle abge- 
roUt werden, ist eine Abtrennvorrichtung voigesehen, wobei 
die Abtrennvorrichtung gehauseinnenseitig angeordnet und 
von auBen nicht zug^glich ist. Hierin unterscheidet sich die 
erfindungsgemaBe AusfUhrungsform vom Stand der Ibch- 
nik, denn bei bekannten GerSten ist die Abtrennvorrichtung 
an der Frontseite des Gehauses angeordnet, wodurch beim 
Greifen nach Papiertiichem bzw. beim Abtrennen der Pa- 
piertiicher Verletzungen moglich sind. 

Unabhangig davon, ob die Spendervorrichtung elektrisch 
Oder mechanisch betrieben wird, weist das Gehause eine 
\^elzahl von Vorteilen gegeniiber nach dem Stand der Tbch- 
nik bekannten Gehausen auf. Bei einer besonders bevorzug- 
ten Ausfiihrungsform ist vorgesehen, dass eine Oberseite 
des Gehauses um ca. 8** gegeniiber der Horizontalen zum 
Betrachter hin geneigt ist, so dass das Ablegen von Gegen- 
standen oder Zigaretten ausgeschlossen ist. 

Auch ist zwischen der Oberseite und der Frontseite ein 
zur Montagewand hin geneigtes Zwischenfeld voigesehen. 
Femer sind zumindest einer Seitenwand Geh^usesicbtfen- 
ster zurBeobachtung des Spendegutes angeordnet. M)rzugs- 
weise ist das Gehause insgesamt aus Kunststoff hergestellt. 

Weitere Einzelheiten, Vorteile und Merkmale der Erfin- 
dung ergeben sich nicht nur aus den Anspriichen, den diesen 
zu entnehmenden Merkmalen - fiir sich und/oder in Kombi- 
nation -, sondem auch aus der nachfolgenden Beschreibung 
eines der Zdchnung zu entnehmenden Ausfiihrungsbei- 
spiels. 

Es zeigen: 

Fig. 1 eine dreidimensionale Ansicht eines Handtuch- 
spenders. 

Fig. 2 eine Schnittdarstellung der Spendervorrichtung ge- 
m^ Fig. 1 in elektrischer Ausfiihrungform, 

Fig. 3 ein Blockschaltbild einer Ansteuerschaltung fiir die 
Spendervorrichtung gemaB Fig. 2 und 

Fig. 4 eine Schnittdarstellung der Spendervorrichtung ge- 
mMB Fig. 1 in mechanischer Ausfiihrungsform. 
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In Fig. 1 ist eine dreidimensionale Darstellung einer sen- 
sorbetriebenen eleklrischen Spendervorrichtung 10 gezeigt. 
In dem hier beschriebenen Ausfuhrungsbeispiel ist die 
Spendervorrichtung 10 als Papierhandtuchspender mit inte- 
grierter Papierrolle ausgebildet. 

Die Spendervorrichtung weist ein Gehause 12 auf, das 
aus einer haubenformigen Abdeckung 14 und einer an einer 
Montagewand (nicht daigestellt) befestigbaren Ruckwand 
16 besteht. Die Abdeckung 14 ist schwenkbar an der RUck- 
wand 16 befestigt. 

Die haubenfbrmige Abdeckung 14 umfasst eine Oberseite 
18, eine Frontseite 20, eine Unterseite 22 sowie Seilenfia- 
chen 24, 26. Insgesamt ist die Oberflache der haubenformi- 
gen Abdeckung 14 geschiossen, glatt und glanzend, wobei 
die einzelnen Seiten 18, 20, 22 in verschiedenen Winkeln 
zueinander stehen, so dass sich ein charakteristisches, dyna- 
misches Erscheinungsbild ergibt. 

Insbesondere ist die Oberseite 18 in einem Winkel von ca, 
S*' leichl zum Betrachter hin geneigt, so dass ein Ablegen 
bzw. ein Liegenbleiben von Zigaretten und ahnlichen Ge- 
gcnstanden verhindert wird. Zwischen der Oberseite 18 und 
der Frontseite 20 ist ein Ubergangsbereich 28 bzw. Zwi- 
schenfeld vorgesehen, der zur Montagewand hin geneigt ist, 
so dass die optische Ausrichtung der haubenfbrmige Abdek- 
kung 14 auf eine im unteren Bereich der Frontseite 20 ange- 
ordnete Entnahmeoffnung 30 zur Papierentnahme hin ge- 
richtet ist. 

Bei dem in Fig. 1 dargestellten Gehause 12 handelt es 
sich um ein Gehause fur eine elektrisch betriebene Spender- 
vorrichtung mit Sensoraktivierung. Zur Visualisierung der 
Entnahmeoffnung 30 und zurLokalisierung eines Sensorfel- 
des 31 sind zwei in horizontaler Richtung verlaufende Aus- 
formungen 32, 34 in die Frontseite 20 der Abdeckung 14 
eingeformt. Dabei handelt es sich um halbkreisfbrmige, re- 
liefartige Rillen. Diese unterteiien das Spendexgehause 12 
im Verhaltnis des goldenen Schnittes, was ein ausgewoge> 
nes Erscheinungsbild eigibt. Die im Querschnitt halbkreis- 
formigen Rillen 32, 34 weisen einen Radius auf, der derart 
gewahrt ist, dass eine einwandfreie Reinigung der Gehause- 
oberflache gewahrleistet ist. Neben dem informaiiven Cha- 
rakter der Rillen 32, 34 erhohen die Rillen auch die Bauteil- 
steifigkeit insbesondere der Frontseite 20. 

Um einen direkten Einblick in die Entnahmeoffnung 30 
zu vermeiden, ist ein GehauseHachenabschnitt 36, in den die 
Enmahmeoffnung 30 eingebracht ist, ebenfalls zur Monta- 
gewand (nicht daigestellt) hin geneigt. 

In beiden Seitenw^den 24, 26 d^ haubenformigen Ab- 
deckung 14 sind Sichtfenster 38 angeordnet, die durch eine 
angedeutete Pfeilform eine KontroUe des in dem Gehause 
12 angeordneten Papierreservoirs anzeigen. Die Sichtfenster 
sind aus transparentem KunststofF gefertigt und zweigeteilt 
(Erodierstruktur/ohne Struktur), wobei eine Kontrollmarke 
der Kontur der Papierrolle nachempfiinden ist. 

Die Ruckwand 16 wird von der haubenformigen Abdek- 
kung 14 voUstandig umfasst, so dass diese im montierten 
Zustand nicht sichtbar ist. Eine umlaufende Kante (nicht 
daigestellt) auf einer Riickseite des Spenders sorgt fur einen 
ca, 2,5 nun groBen Abstand zur Montagewand, so dass 
Spritzwasser, Kondenzwasser usw. ungehinderl ablaufen 
und nicht in den Spender 10 eindringen kann. 

In Fig. 2 ist ein Querschnitt der elektrisch betriebenen 
Spendervorrichtung 10 gemafi Fig* 1 daigestellt Gegentlber 
herkommlichen Spendervorrichtungen zeichnet sich die er- 
findungsgemaBe Spendervorrichtung 10 dadurch aus, dass 
sie einen kapazitiven Sensor 38 aufweist, der unmittelbar 
hinter der Frontseite 20 angeordnet ist. Insbesondere weisl 
der kapazitive Sensor 38 eine fiachige ElekUrode 40 und eine 
Gegenelektrode 42 auf, die hinter dem Sensorfeld 31 ange- 



ordnet sind, das durch die horizontal verlaufenden Rillen 32 
und 34 frontseitig besonders hervorgehoben ist. Durch die 
frontseilige Anordnung des kapazidven Sensors 38 ist ge- 
genOber den aus dem Stand der Technik bekannten Spender- 
5 vorrichtungen ein wesentlich benutzerfreundlichere Hand- 
habung moglich, da der Sensor nicht zwingend seitlich an- 
geordnet werden muss. Die Elektroden 40, 42 erstrecken 
sich zumindest beieichsweise parallel oder in etwa parallel 
zum Sensoifeld 31. Das Sensorfeld 31 kann die gesamte 
10 Breite des Gehauses umf assen. 

Der kapazitive Sensor 38 ist mit einer auf einer Platine 44 
angeordneten Auswertschaltung verbunden, die mit Bezug 
zu Fig. 3 nachfolgend beschrieben wird. 

Ausgehend von der Ruckwand 16 ist eine Halterung 46 
15 vorgesehen, die eine Rolle 48 zur Aufnahme einer Papier- 
rolle (nicht daigestellt) U-agt Zur Ausgabe des Papiers aus 
der Entnahmeoffnung 30 ist eine Ausgabevorrichtung 50 
vorgesehen. 

Die Ausgabevorrichtung 50 umfasst eine auf einer Welle 
20 52 angeordnete Zugrolle 54 der gegeniib^liegend ebenfalls 
auf einer Welle 56 eine Dnickrolle 58 angeordnet ist. In ei- 
nen zwischen der Zugrolle 54 und der Dnickrolle 58 gebil- 
deten Spalt 60 wird ein zu transportierender Papierstreifen 
(nicht dargestellt) eingefuhrt, der beim Antrieb der Zugrolle 
25 54 durch die Entnahmeoffnung 30 nach auBen gefordert 
wird. 

Zum Abtrennen des Papiers ist eine Schneidkante 62 vor- 
gesehen, die in dem hier dargestellten Ausfuhrungsbeispiel 
als Z-formiges Wnkelprofil aus Blech mit einer Zahnrauste- 
30 rung ausgebildet ist. Vorzugsweise sind die an einer Langs- 
kante der Schneidkante angebrachten Zahne mit unter- 
schiedlicher Lange ausgebildet. 

Der transportierte Papierstreifen wird entlang einer bo- 
genfoimigen Fiihrungsfigche 34 in Richtung der Entnahme- 
35 6flhung30gefilhrt. 

In dem hier dargestellten Ausfuhrungsbeispiel gemaS 
Fig. 2 erfolgt die Ubertragung eines Drehmoments mittels 
eines Motors 66, der iiber die Ansteuerelektronik 44 ansteu- 
erbar ist. Der Motor 66 weist ausgangsseitig ein Zahnrad 68 
40 auf, das iiber ein weiteres Zahnrad 70 mit einem auf der 
Welle 52 der Zugrolle 54 angeordneten Zahnrad 72 zusam- 
menwirkt. 

Femer ist eine Energieversorgung 74 vorgesehen, die so- 
wohl batteriebetrieben als auch netzbetrieben ausgefiihrt 
45 seinkann. 

Im Zusammenhang mit der Anordnung der Schneidkante 
62 bzw. Abreisskante ist anzumerken, dass diese gehausein- 
nenseitig angeordnet ist, so dass beim Eingriff in die Ent- 
nahmeoffnung 30 eine Beriihrung der Schneidkante 62 weit- 
50 gehend ausgeschlossen ist 

In Fig, 3 ist ein Blockschaltbild einer sensoigesteuerten 
Motorsteuerung 76 dargestellt. Die Motorsteuerung 76 
weist eine Energieversorgungseinheit 78 auf, mit einem 
Transformator 80 sowie einer ersten Versorgungseinheit 82 
55 zur Energieversorgung des Sensors 38 und einer zweiten 
Versorgungseinheit 84 zur Energieversoigung des Motors 
66. 

Der kapazitive Sensor 38 besteht aus der ersten flSchigen 
Elektrode 40 und der Gegenelektrode 42 zur Eizeugung ei- 
60 nes eleklrischen Feldes. Der Sensor 38 ist mit einer elekU-o- 
nischen Steuereinheit 88 verbunden, die ihrerseits mit einer 
Motoransteuerschaltung 90 verbunden ist, welche ihre Ener- 
gie von der zweiten Versoigungsheit 84 erh^t. 
Die elektronische Steuereinheit 88 ist des Weiteren mit ei- 
65 nem TVimmer 92 verbunden, der zur Einstellung einer An- 
steuerzeit des Motors 66 dient, welche unmittelbar die Pa- 
pierlange bestimmt. Des Weiteren ist ein Taster 94 vorgese- 
hen, der eine manuelle Ansteuerung des Motors 66 ermog- 
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licht, wenn beim Papierwechsel die Abdeckhaube 14 geoff- 
net ist. Insgesamt ist die Ansteuerung des Motors 66 nur bei 
geschlossener Abdeckhaube 14 moglich. Die geschlossene 
Stellung des Gehauses bzw. der haubenfonnigen Abdek- 
kung 14 wird iiber einen Sch alter 96 erf asst. s 

Die MotorsteueruDg 90 steuert unmittelbar den Motor 66, 
der iiber ein die 2^nrader 68, 70 aufweisendes Getriebe 98, 
die Ausgabevorrichtung 50 ansteuert. Zur Funktionsweise 
der Motorsteuerung 76 ist anzumerken, dass durch AnnShe- 
rung einer Hand das zwischen den Elektroden 40 und 42 ge- lO 
bildete elektrische Feld, insbesondere die Dieleklrizitats- 
konstante des ansonsten durch Luft gebildeten Dialektri- 
kums verandert wird, und dass die Veranderung durch die 
elektronische Steuereinheit 88 erfasst und zu einem Ansteu> 
ersignal verarbeitei wird. Entsprechend der durch den Trim- 15 
mer 92 eingestellten Ansteuerzeil wird der Motor 66 fiir ei- 
nen bestimniten Zeitraum angesteuert, so dass ein Papier- 
streifen von vorbestimmter Lange abgegeben wird. 

S^tliche Bauelemente der Ansteuerschaltung 76 sind in 
SMD-Technik ausgefUhrt. Auch ist die komplette Schaltung 20 
inklusive der Elektroden 40, 42 ist auf einer Leiterplatte an- 
geordnet. Als besonders vorteilhaft ist zu erwahnen, dass die 
Leiterplatte 44, die Elektroden 40 und 42 im Innem des Ge- 
hauses 12 und somit von auBen nicht sichtbar und nicht zu- 
ganglich angeordnet sind. 25 

Um eine Auslosesperre fiir wiederholtes Ansteuem vor- 
zugeben, ist ein integriertes Totzeit-Glied vorgesehen, wo- 
bei die Tonzeit ebenfalls mittels eines Trimmers einstellbar 
ist. Auch ist eine Oberstromschutzschaltung vorgesehen, da- 
mit bei blockiertem Motor etwa durch einen Papierstau oder 30 
durch Verstopfiing die Elektronik gegen einen zu hohen 
Strom gesichert ist. 

In Fig. 4 ist eine Schnittdarstellung einer mechanisch be- 
tatigbarcn Spendervorrichtung 100 dargestellt. Hierzu ist 
anzumerken, dass die Form des Gehauses 12 im wesentli- 3S 
Chen der Form des elektrisch betriebenen Spenders 10 ent- 
spricht. Insbesondere wird die gleiche Ausgabevorrichtung 
50 eingesetzt, die mit Bezug zu Fig. 2 bereits beschreiben 
wurde. 

ErfindungsgemaB ist zur mechanischen Belatigung der 40 
Ausgabevorrichtung 50 ein Hebel 102 vorgesehen, der im 
Innem des Gehauses 12 durch eine Achse 104 drehbar gela- 
gert ist. GehauseauBenseitig ist ein GrifF 106 vorgesehen, 
der mit dem Hebelarm 102 verbunden ist und zur Betatigung 
des Rebels 102 im Wesentlichen parallel zu einer Oberfache 45 
108 der Frontseite 20 des Gehauses 12 bewegbar ist. Zur 
vertikalen Bewegung des Hebelarms 12 ist in die Frontseite 
20 eine schlitzartige, im Wesentlichen vertikal verlaufende 
Offnung 110 eingeformt. 

An einem der Achse 104 gegeniiberliegenden Ende 112 SO 
des Rebels 102 ist eine bogenformige Zahnstange 114 vor- 
gesehen, wobei die 2^nstange 114 mit dem auf der Welle 
52 angeordneten Zahnrad 72 zusanmienwirkt und bei Beta- 
tigung des Rebels 102 ein Drehmoment auf die ZugroUe 54 
ausubt. Der Riickzug des Rebels 102 in seine Ausgangspo- 55 
sition erfolgt iiber eine Feder 116, die zum Beispiel als 
Drehfeder ausgebildet und koaxial zur Achse angeordnet ist. 
Dabei ist vorgesehen, dass das Zahnrad 72 mit RUlsenfrei- 
lauf ausgebildet ist, so dass bei einer Aufwartsbewegung des 
Rebels bzw. der gebogenen Zahnstange 14 vom Hiilsenfrei- 60 
lauf kein Drehmoment auf die Zugrolle 54 ubertragen wird. 

Insgesamt kann festgestellt werden, dass durch die erfin- 
dungsgemaBen Merkmale ein bedienungsfreundlicher und 
storunanfalliger Papierspender zur Verfugung gestellt wird. 
Durch geringe Reparaturkosten werden die Servicekosten 65 
gesenkt. Auch ist durch die erfindungsgemaBe Ausbildung 
eine Konversion von einem mechanisch zu einem elekuisch 
antreibbaren Papierspender auf einfache Weise moglich. 



978 Al 

6 

Das Gehause 12 ist vorzugsweise aus einem schlagfahi- 
gen, korrosionsbestandigen Kunststoff hergestellt, dessen 
Stabililat durch Kanten und Sieken erhoht wird. Durch die 
erfindungsgemaBe Anbringung eines innenliegenden Sen- 
sors kann auf auBeniiegende, storanfallige Sensoren ver- 
zichtet werden. 

Selbstverstandlich lassen sich die oben beschriebenen er- 
iindungsgemaBen Merkmale auch auf andere Spendervor- 
richtungen wie Duftspender, Reifiluftspender (Fohn), End- 
loshandtuchspender oder Waschmittelspender ubertragen. 

Patenlanspruche 

1. Spendervorrichtung (10, 100), insbesondere Rand- 
tuchspender wie Papierhandtuchspender, umfassend 
ein Gehause (12), in dem einerseits das Spendeigut, 
wie z. B. eine PapierroUe, und andererseits eine Ausga- 
bevorrichtung (50) angeordnet ist, die iiber einen Sen- 
sor (38) und gegebenfalls einen Rebelarm (102) steuer- 
bar ist, dadurch gekennzeichnet, dass der Sensor (38) 
als kapazitiver Sensor ausgebildet ist. 

2. Spendervorrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, dass der Sensor (28) gehausefrontseitig 
unmittelbar hinter einer Frontseite (20) des Gehauses 
(12) angeordnet ist. 

3. Spendervorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, da- 
durch gekennzeichnet, dass die Frontseite (20) des Ge- 
hauses zumindest eine Visualisierung (32, 34) zur Rin- 
fuhrung auf einen Sensorbereich (31) und/oder auf eine 
EntnahmeofFnung (30) aufweist. 

4. Spendervorrichtung nach einem oder mehreren der 
vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Visualisierung auf der Frontseite (20) des Ge- 
hauses (12) als zumindest zwei in horizontaler Rich- 
tung verlaufende Einformungen (32, 34) ausgebildet 
ist 

5. Spendervorrichtung nach einem oder mehreren der 
vorhergehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Einformungen (32, 34) als im (Juerschnitt 
halbkreisfdrmige, reliefartige Rillen ausgebildet sind. 

6. Spendervorrichtung nach einem oder mehreren der 
vorhergehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Einformungen (32, 34) die Frontseite (20) des 
Gehauses (12) im Verhalmis des goldenen Schnittes 
unterteilen. 

7. Spendervorrichtung nach einem oder mehreren der 
vorhergehenden Ansprtiche, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Empfindlichkeit des kapazitiven Sensors (38) 
einstellbar ist. 

8. Spendervorrichtung nach einem oder mehreren der 
vorhergehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, 
dass der Sensor (38) eine erste vorzugsweise flachige 
Elektrode (40) und eine Gegenelektrode (42) aufweist, 
die beide unmittelbar hinter einer frontseitigen Oberfla- 
che der Frontseite (20) angeordnet sind, um auBerhalb 
des (jehauses im Bereich der Sensorflache (31) ein 
elektrisches Feld zu erzeugen. 

9. Spendervorrichtung nach einem oder mehreren der 
vorhergehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Spendervorrichtung (10) batteriebetrieben ist. 

10. Spendervorrichtung nach einem oder mehreren der 
vorhergehenden AnsprQche, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Spendervorrichtung (10) gehauseinnenseitig 
einen lister (94) aufweist, uber den bei geoffnetem 
Gehause die Ausgabevorrichtung (50) ansteuerbar ist. 

1 1 . Spendervorrichtung nach einem oder mehreren der 
vorhergehenden Anspruche, dadurch geketmzeichnet, 
dass die Spendervorrichtung ein Zeitglied aufweist. 
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iiber das die Ansteuerzeit der Ausgabevcrrichlung (50) 
einstellbar isl. 

12. Spendervorrichtung nach einem oder mehreren der 
vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Spendervorrichtung ein Totzeit-Glied zur Be- 5 
stimmung einer Zeit aufweist, nach der die Ausgabe- 
vorricbtung (50) erneut betatigbar ist. 

13. Spendervorrichtung nach vorzugsweise Anspruch 
1, dadurch gekennzeichnet, dass der Hebelarm (102) 
frontseitig bedienbar und federvoigespannt ist und eine 10 
Zahnstange (114) zum Antrieb der Ausgabevorrich- 
lung (50) aufweist. 

14. Spendervorrichtung nach Anspruch 13, dadurch 
gekennzeichnet, dass die Zahnstange (114) einem 
Kneisabschnitt folgt, dessen Kneismittelpunkt eine 15 
Drehachse (104) des Hebelarms (102) bildet. 

15. Spendervorrichtung nach einem oder mehreren der 
vorhergehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Ausgabevoirichtung (50) aus einer Zugrolle 
(54) und einer dieser gegeniiber angeordneten Druck- 20 
rolle (58) besteht, wobei der Zugrolle ein Zahnrad (72) 
zugeordnet ist, das entweder iiber ein Getriebe (98) von 
einem Motor (66) oder uber die Zahnstange (114) an- 
treibbar ist. 

16. Spendervorrichtung nach einem oder mehreren der 25 
vorhergehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, 
dass das Zahnrad (72) beim Antrieb uber die Zahn- 
stange (114) und den Hebel (108) mit einem Hiilsen- 
freilauf ausgebildet ist. 

17. Spendervorrichtung nach einem oder mehreren der 30 
vorhergehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Spendervorrichtung (10, 100) als Papierhand- 
tuchspender ausgebildet ist und eine Abtrennvomch- 
tung (62) aufweist, wobei die Abtrennvorrichtung (62) 
gehauseinnenseitig angeordnet und von aufien nicht zu- 35 
ganglich ist. 

1 8. Spendervorrichtung nach einem oder mehreren der 
vorhergehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Oberseite (18) der haubenfbrmigen Abdek- 
kung (14) um ca. 8° gegeniiber der Horizontalen zum 40 
Betrachter hin geneigt ist. 

19. Spendervorrichtung nach einem oder mehreren der 
vorhergehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Seitenwande (24, 26) Sichtfenster (38) zur Be- 
obachtung des Spenderguts aufweisen. 4S 

20. Spendervorrichtung nach einem oder mehreren der 
vorhergehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, 
dass die Gehauseteile aus Kunststoff bestehen, wobei 
die haubenformige Abdeckung (14) schwenkbaran der 
Ruckwand (16) befestigt ist und iiber ein Verriege- 50 
lungsschloss arretierbar ist. 
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